1. PRINCIP DEKOMPOZICE

Resme opét tilohu
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To v praxi nastane napiiklad kdyz matice L; popisuji procesy v rdmci celého zdvodu a matice A ;
jeho ¢asti. Déle necht L; € R™0™ A, € R™™, ¢ = (¢q,...,¢), ¢; € R,
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Ulohu pfepiSeme pomoci nového znaceni.
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Oznatme S; = Ajz; = b;, x; > 0 pro j € p. Pfedpokladejme, Zze S; jsou neprizdné a omezené.

Protoze S; je konvexni, plati, ze S; = [1j,...,%s,;]x, kde 215,...,24,; jsou jeho vrcholy. Potom
slozky feseni x 1ze vyjadrit jako konvexni kombinace
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Ucelovou funkei z lze déle zapsat jako
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a prvni ¢ast soustavy rovnic jako
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Tim jsme problém pievedli na hledani

P Sj
minz:g E CijNij

j=1i=1
p Sj
DDtk =bo
j=11i=1
Sj
Y Xij=1, j€p
i=1
)\ij Z 0.

Ptvodni pocet rovnic byl mg + Z§:1 m;, ted mame pouze mg + p rovnic. Pocet proménnych byl
Z§:1 nj, ted jich je Z?:l sj. To je obvykle vic, coz ale neni tak podstatné, protoze ndro¢nost urcuje
prevazné pocet rovnic.

Problém je ale s nalezenim vrcholt, abychom méli koeficienty c;; a l;;. Nastésti jich staci pro
zaCatek najit pouze mg + p. Z pocatecni tabulky tak budeme mit k dispozici pouze mg + p sloupcu,
které budou tvorit matici B. Pak pouzijeme redukovanou simplexovou metodu. Matice celé soustavy
bude mit na pocatku tvar
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Oznaéme (7, 7) vektor m (viz Modifikovand simplexovd metoda), @ = (71,...,7p). Potom dalsi

vektor ¢ se vypocte pomoci vztahu
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kde e; je j-ty vektor ze standardni baze. Problém je ale v tom, jak najit vedouci sloupec, kdyz jina
cij nez ta bazickd nezndm. Pomoci simplexové metody proto najdeme-

min(cy; — wli; — ;)
K3
pii pevné zvoleném j, coz je ekvivalentni hleddni minima

min(c;; — wl;;) = min(c;x;; — wL;x;;) = min(e; — L)z = min (¢; — 7L;)x;.
7 7 7 r;ES;

To najdeme simplexovou metodou, nakonec odecteme jesté ;. To provddime postupné pro j €
1,...,p, dokud neni minimum zaporné. Pokud se zdporné minimum nenajde, je tabulka optiméalni.
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